SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

KONSERWACJA ROWOW PRZYDROZNYCH

na drogach powiatowych na terenie Powiatu Ostrowskiego

w roku 2021

Ostréw Wielkopolski GRUDZIEN 2020r.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

KONSERWACJA ROWOW PRZYDROZNYCH
1.WSTEP

1.1.Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z robotami konserwacji rowéw na sieci drég powiatowych pozamiejskich na
terenie Powiatu Ostrowskiego w roku 2021.

1.2.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét w zakresie
konserwacji rowéw (pogtebienie, udroznienie i usuniecie z namutu) na odcinkach drég powiatowych
wskazanych przez zarzadce drogi.

Zakres rob6t obejmuje wykonanie konserwacji row6éw na odcinkach drég powiatowych w powiecie
ostrowskim wskazanych przez zarzadce drég wraz z transportem urobku. W wyniku prac nalezy
uzyska¢ wymiary geometryczne rowu i skarp - dla rowu przydroznego w ksztalcie trapezowym -
szerokos¢ dna, co najmniej 0,40m, nachylenie skarp od 1: 1,5 do 1:3, gtebokos¢ od 0,40m do 1,20m
liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi rowu. Najnizszy dopuszczalny spadek
podiuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%, w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie
przekraczajgcych 200 m 0,1%.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Réw - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
1.3.2. Réw przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.3.3. Réw odplywowy - réw odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

1.3.4. Réw stokowy - réw zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

1.3.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normamii z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. SPRZET.

2.1.Sprzet do wykonywania rob6t

W zaleznoéci od potrzeb Wykonawca uzyje ponizej wymienionego sprzetu do wykonania robét:
- koparka

- fadowarka czotowa

3. TRANSPORT.
3.1.Srodki transportu do wykonywania robét
Do wykonania robét wykonawca zapewni $rodki transportowe ( samochody samowytadowcze).

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Oznakowanie rob6t

Ze wzgledu na to, ze konserwacja rowéw wykonywana jest podczas ruchu pojazdéw , konieczne jest
wlasciwe oznakowanie odcinka robot. Oznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z
zatwierdzonym projektem organizacji ruchu (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23
wrzesnia 2003r w sprawie szczegélowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem). Przed rozpoczeciem robét Wykonawca jest
zobowigzany przedstawic¢ zatwierdzony w/w projekt zarzadcy drogi.



4.2 Roboty renowacyjne rowéw.

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-5-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gtebokos¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

c¢) oplywowym - dno wyokraglone lukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne
wyokraglone tukami kolowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a

skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomoéw
dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

d) dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od
1:1,5 do 1:3, glebokos¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od
krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych

przypadkach.

e) dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, glebokosé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podluzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podiuzny rowu nie powinien przekraczac:
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiasta - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,



- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%
4.3 Roboty wykoriczeniowe

Po wykonaniu robét okreslonych powyzej wykonawca jest zobowigzany do usuniecia nadmiaru
gruntu pochodzgcego z renowacji rowéw oraz do ustawienia usunietych na czas robé6t np. pachotkéw
czy innych elementéw znajdujacych sie na poboczu przed robotami. Wystepujacy w robotach namut
lub nadmiar gruntu nalezy wywiezé z terenu robot na miejsce wyszukane przez Wykonawce.
Usuniecie namutu i nadmiaru gruntu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych bez wzgledu na
odlegtosé.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
5.1. Zasady kontroli jako3ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 6.

5.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegodlnienie Minimalna czestotliwo$é pomiaréw
1 |Spadek podiuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokosé i gtebokosé rowu 1razna100 m
3 | Powierzchnia skarp 1razna1l00 m

5.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja + 0,5% spadku.

5.2.2. Szerokosc i gleboko$é rowu Szerokosé i glebokosé rowu powinna byé zgodna z dokumentacja

projektowa z tolerancja = 5 cm.
5.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie powinien
przekraczaé 3cm.

6. ODBIOR ROBOT.

6.1. Ogolne zasady odbioru robé6t

Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidlowo jesli sa wykonane zgodnie z warunkami i normami
podanymi w ST.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci wykonanego zadania.

Catkowite zakonczenie robé6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Zamawiajacego .

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,

pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z warunkami ST i zawartej umowy.



W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

Dokumenty do odbioru robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robét- zadania jest protokét odbioru robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac ksigzke obmiaru.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru , komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
konicowego zadania.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7. PODSTAWA PEATNOSCL
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
t. 1mb konserwacji rowu

Cena jednostkowa wina uwzglednia¢ wszystkie czynnoéci, wymagania i badania skladajace sie na jej

wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST .

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— oznakowanie rob6t

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— koszty ubezpieczenia robét i ewentualnych odszkodowan w wyniku zaistniatych szkéd podczas
wykonywania robét u oséb trzecich

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami w tym podatek VAT

Zakres platnosci za jednostke obmiarowa nalezy przyjmowaé¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robét.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-S-02204  Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



